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Fir das Programm wichtige Pins:

D5 PWM—Ausgang fur das Relais

Al Gleichspannungsausgang zum Messen der Bordspannung
und zum Feststellen des vorzeitigen Abfalls

AO Gleichspannungseingang zum Erkennen der Fehlerzustande

Der PWM—Automat dient hier zum stromsparenden Betrieb eines groRen Relais.
Im Normalbetrieb wird das Relais mit 100% PWM angezogen, anschlieRend wird
das PWM bis zu einem voreingestellten Wert reduziert. Im weiteren Betrieb wird
das PWM entsprechend der SpannungshGhe angepaRt, also bei
Spannungseinbriichen erhdht, und bei hohen Spannungen vermindert.
Fehlerzustdande werden erkannt:

Vorzeitiger Abfall des Relais lgst einen kontrollierten Wiederanzug aus.
Thermische Uberlastung und Uberstromabschaltung des BTS werden erkannt.
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